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カメラシステムについて 


カメラシステムにごいて 


を全にお使いになるために 


A 江思 

• カメラシステムは障害物などの確認を 
補助するシステムでず。車両の操作を 
するときは、周囲の安全をミラーや目 
視で直接確認してください。 

• 目安ラインや予想進路線は、乗車人数 
や燃料の容量などの影響により実際の 
距離と異なることびありまず。あくま 
でも目安としてお使いください。 


モニター画面の調整について 

バックビューモニター*、サイドブラインドモニ 
ター*、アラウンドビューモニター*、フ〇ント 
サイドビューモニター◎の画面の明るさ、コント 
ラストなどの画質を調整することびできます。 

カメラ画面を表示中にスイッチを巧しま 
す。 


歐ァド バィス 

• カメラレンズの特性によ0、画面上の距離と 
実際の距離び異なって見えた0、対象物び変 
形して見えることがあ0ます。 

♦ カメラ部は精密機械のため高圧洗車など、強 
い衝撃をちえないで<ださい。故障の原因に 
な0ます。 

• カメラレンズ部にお、雨滴、雪などび付着す 
ると、モこター画像の映0び悪<な0ますの 
で、めれた柔らかい布で巧れをふさ取ったあ 
と、乾いた柔らかい布でふさ取って<ださ 
い。 

♦ カメラ部には傷をつけないで<ださい。画面 
の映像へ影響が出ることがあ0ます。 
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ックビユーモニター * をほう 


表示線の見かた 


バックビューモニターカメラは車幅の中/こ N よ D ずれた位置に取 D 付け5れているため表示線は多少ちに 
ずれて見えます。 

歐ァド バィス 

♦ バッテ U —を外すと実際の予想進路線と異なる軌跡を表示する場合びあ0ます。その場合は、カーブな 
どが少ない道を5分じ(上走行して < ださい。 

• バックビューモこターの映像は、ルームミラーやドアミラーで見るのと同様に左ち反転させた鏡像で 
す。 



① 

車両後端約 3 m 
車両後端約 2 m 
車両後端約 1 m 
車両後端約 0.5 m 

バンパー 


® 距離目安ライン 

車両後方の距離の目安を示します。 

@車幅目安ライン 

後退したとさの車幅の目安を示します。 

@予想進路線 

八ンドルを切った角度のまま後退したとさ 
の予想進路を示します。八ンドルび中立に 
なると消えます。 


予想進路線表示を ON/OFF ずる 
I スイッチを押す 


(その他設定 ）一巧メラ） 
rwi 進路も愚 鼠を 選ぶ 



I び点巧し、予想進路線を表示しま 


す。 


m 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


力 y ラシステム 
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バックビューモニター*を使う 


■ 映像と実際の路面との誤差について 

急な上り坂び後方にあるとき 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離よ 
0ち手前に表示されます。 

また、障害物び実際よ0ち遠<にあるよ5に見え 
ます。 



実際の距離 



急な下り坂び後方にあるとき 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離 
よ D ち後ろに表示されます。 

また、障害物び実際よ D ち近<にあるよ5に感 
じます。 
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急な上り坂び後方にあるとき 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離 
よ0ち手前に表示されます。 

また、障害物び実際よ0ち遠<にあるよ5に見 
えます。 


実際の距離 



両周^ままを国封!認 (7 てくだをい^ 


実際の距離 



急な下り坂び後方にあるとき 

距離目安ライン、車幅目安ラインは実際の距離 
よ0ち後ろに表示されます。 

また、障害物び実際よ0ち近<にあるよ5に感 
じます。 




力 y ラシステム 


r : 車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 
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バックビューモニター*を使う 


立体物が近くにあるとき 

立体物び近<にある場合には実際の距離と異 
なつて表示される場合びあ D ます。 

例 1) 

予想進路線はトラックの車体に触れていないた 
め、ぶつか5ないよ5に見えます。しかし、実 
際は車体び進路上に張0化しているため、ぶつ 
かることがあ0ます。 


予想進路線 




例 2) 

C の位置は B の位置よ0ち遠 < にあるよ5に見え 
ますび、実際は A の位置と同じ距離です。 A の距 
離まで下びるとぶつかることがあ0ます。 

C 
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バックビューモニターを使って駐車する 


回^ ァドバィス 

• 画面では車幅目安ラインと駐車スペースの区 
画線が平行に見えてち、実際には平行ではな 
い場合びあ0ます。 

1セレクトレバーを囚にする 

モニター画面び表示されます。 

2予想進路線が駐車スペースに入るよ 
ラに八ンドルを操作しなが5、ゆつ 
くりと後退する 



3 車の後部が駐車スペースの中に入つ 
たら 、車幅目安ラインと駐車スペー 
スの左ちの区画線が平行になるよラ 
に八ンドルを操作する 


予想進路線 《 




4 車幅目安ラインと駐車スペースの区 
画線が平行になったら八ンドルを 
まっすぐ（直進状態）にして、ゆっ 
くりと後退する 


r : 車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


力 y ラシステム 
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サイドブラインドモニター*を使う 


サイドブラインドモニター*をほう 


A 江'号、 

• サイドブラインドモニターは、障害物などの確認を補助するシステムでず。前進、ち左が 
ずるときは直接目で周囲の安全を確認し、ゆっくりした速度で運転してください。また、 
左が時には内輪差にま意してください。 

• ドアミラーを格納した状態では使用しないでください。適切な範囲を映すことびできませ 
ん。 


ヴゴドブラインドモニターを 
表のする 

電源ポジションび ACC 又は ON のとき使えます。 

ll スイッチを押す 


サイドブラインドモニターび作動します。 




■ 3分タイマー機能 

サイドブラインドモニターの表示は、他の画面に 
移 5 ないと3分後、自動的に元の画面に戻 0 ま 
す。 


表示線の見かた 

① 



①前端目安ライン 

車両前方の位置の目安を示します。延長部 
分び破線で表示されます。 

@側方目安ライン 

ドアミラーを含めた車幅の目安を示しま 
す。延長部分び破線で表示されます。 


再度スイッチを巧すと、前の画面 
に戻 D ます。 
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自動 OFF 機能を設定ずる 

自動 OFF 機能の設定び ON のときは、車速び約 
ISkm / hlU 上になると自動的にサイドブラインド 
モニター画面か5前に表示されていた画面に戻 D 
ます。 


^ スイッチを押す 


巧の他設定つ 一 @メラつ を選ぶ 


けイドプラインド車速連動 馆選ぶ 



(点巧）： 自動 OFF 機能び設定 

されます。 

(消な）： 自動 OFF 機能び解除 

されます。 


力 y ラシステム 


r : 車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 
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アラウンドビューモニター*を使う 


アラウンドビューモニター*をほう 


A 江'号、 

• ドアミラーを格納した状態では使用しないでください。適切な範囲を映すことびできませ 
ん。 


アラウンドビューモニターを表示する 

電源ポジションび ON のとき、セレクトレバーを囚にするか、スイッチを巧すと作動します。 

■ アラウンドビューモニター画面 



のを画面 

トップビューまたはサイドブラインドビュ 
一を表术します。 

@ち画面 

セレクトレバーび E のときは IJ ヤビュー 
を、囚じ(外のとさはフ□ントビューを表示 
します。 

@ (MME) 

車両び停止しているとさに表示されます。 
(駐車ガイド) を選ぶと、駐車ガイドび開始しま 
す。 

® n^/(WF)/(WF) 

ちしくは ( W 巧 を 選ぶと、左画面び 
選択したビューに切0替わります。 ( WF ) 
を選ぶと、ワイドビュー画面び表示されま 
す。 


@方向指示アイコン 

ち画面の映しているち向を表します。 

囲 : IJ ヤビュー表示中 
側:フ□ントビュー表示中 
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自車位置や駐車スペースへの進入コースび分か D 
やすい、車両を上か5見たよ5な映像をアラウン 
ドビュー左画面に表示します。 

カメラで撮影できない領域（トップビュー境目） 
び黒色で表示されます。トップビュー境目は、電 
源ポジションを ON にして最初アラウンドビュー 
モニターを表示したとさに7秒間黄色で強調表示 
でさます。 

〇 アラウンド ビューモニターの 設定をする… 
P .270 


■ 画面表示の種類 
• トップビュー 


の (地点登 If ) 

フ□ントワイドビューを自動表示する地点 
を登録します。 

@ (WD/(W¥) 

ちしくは eg 不 巧を 選ぶと、アラウン 
ドビューモニター画面に切0替わ D 、 左画 
面に選択したビューび表示されます。 

この際、ち画面には、セレクトレバーび 

因の場合は IJ ヤビュー、セレクトレバーび 

巧1^(外の場合はフロントビューび表示され 
ます。 

@方向指示アイコン 

画面の映している方向を表します。 
g ; IJ ヤビュー表示中 
H :フ□ントビュー表示中 


C 


■ワイドビュー画面 

前ちまたは後ち約180°の映像を、画面幅いっぱいに表示します。セレクトレバーび囚のときはリヤワ 
イドビューび、囚じ(外のときはフ□ントワイドビューび表示されます。 

見通しの悪い交差点や、駐車場か5後退して化る際、死角にな0やすい左ちを確認でさます。 



① 


③ 


③ 


•:車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


トツプビユ—境目 

で 


力 y ラシステム 





























268 


アラウンドビューモニター*を使う 


•サイドブラインドビュー 



車両の左側前輪付近か5前方を、アラウンドビユ 
一左画面に表 TJX します。 

道路端への幅寄せ駐車などに便利です。 

• リヤビュー/リヤワイドビュー 



• IJ 中ビューは、バックビューモニター同様、 
車両後方の映像をアラウンドビューち画面に 
表术します。 

• IJ ヤワイドビューには予想進路線び表示され 
ません。 


• フ□ントビユー/フ□ントワイドビュー 



• フ□ントビューは車両前方の映像をアラウン 
ドビューち画面に表示します。 

• フ□ントワイドビューには予想進路線び表示 
されません。 


■ 画面の切り替え 

スイッチを押すか、セレクトレバーを入れ 
替えることによって、画面を切0替えることびで 
さます。 



画面に切0替えボタンび表示されているときは、 
ボタンを選んで切0替えることちできます。 
セレクトレバーび因のとさは、 IJ ヤビューまた 
は IJ ヤワイドビューび表示され、囚外のとき 
はフ□ントビユーまたはフ□ントワイドビューび 
表示されます。 


• 3分タイマー機能 

スイッチを巧してか5約3分後に自動的に 
ちとの画像に戻す機能です。セレクトレバーび 

巧じ(外のときに作動します。（ただし、タイマ 
一作動中にその他のスイッチを押すとキャンセル 
されます。） 

■ フ□ントワイドビュー自動表示機能 

フ□ントワイドビュー自動表示地点を登録してお 
<と、登録地点付近で停車すると自動でフ□ント 
ワイドビューび表示されます。よ<通る、見通し 
の悪い交差点などを登録してお<と便利です。 
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カメラ補助ソナー機能 


A ミ主意 


• センサーは前後バンパーの左ちについていまず。バンパーには、ステッカーを貼ったりア 
クセサリーなどを取り付けないでください。 

• センサーび感知できる節囲は限5れていまず。また、気温や天候、路面状態などの周囲の 
状況や障害物によってはセンサーび感知できない場合びありまず。必ず周囲の安全を確認 
してか5運転してください。 


車両の近<に障害物びあるときに、ソナー表示とブヴーでお知5せします。アラウンドビューモニター 
び作動していないとさは車両付近に障害物びあってち警報音は鳴 D ません。 

ソナー表示はトップビュー、サイドブラインドビュー、またはワイドビュー画面に表示されます。 


トツフビュー 参ヴイドブラインドビュ- 



参ワイドビュ- 


ソナー 表示 



ソナー 表示 


ソナー 表示 


ソナー表示の色は、障害物び近づ<にしたびって、緑、黄、ホと変化します。 


表ぶ色 

丫 

立 

Y 

表示点滅速度 

遅い（緑） 

早い馈） 

点灯（ホ） 

ブヴー音 

ピッ、ピッ、ピッ••- 

ピピピピト° ... 

ピー 




:車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


力 y ラシステム 
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アラウンドビューモニター*を使う 


アラ ウンド ビューモニターの 
設定をする 

アラウンドビューモニターのいろいろな設定をす 
ることびでさます。 

1 ^ スイッチを押す 
f その他敵 一 巧3^ を選ぶ 


2設定したい項目を選ぶ 



けイドブラインド車速連動） ： 

車速に連動してアラウンドビューモニター 
を自動的に OFF にするか設定できます。 

C 予醒線表示） ： 

予想進路線の表示/非表示を設定します。 
(輔表示地点の登録•編集） ： 

フ□ントワイドビュー画面び自動表示され 
るよ5、地点を登録できます。 

(11 面表示 (D 優制眞位） ： 

アラウンドビューモニター作動時に表示さ 
れる画面の優先順位を設定でさます。 

(駐車ガイ种の言声案が ： 

駐車ガイド中の音声案内を聞こえるよ5に 
するかを設定できます。 

( トップビュ-境麵調表示） ： 

トップビュー境目の表示線を強調するかを 
設定します。 

(ソトのブザ-音） ： 

ソナーブヴーを鳴5すかを設定します。 

C ソト表示） ： 

トップビュー、サイドブラインドビュー、 
ワイドビューにソナー表示するかを設定し 
ます。 


(」ーナーソナー 感度) . 

コーナーソナーの感度を調整します。 


駐車ガイドを使って駐車する 

歐ァド バィス 

♦ の操作、環境によ0駐車ガイドび正常に 

機能しない場合びあ0ます。 

-急発進、急停止、急な八ンドル操作、 
急なセレクトレバー操作 

-坂道、段差柔 D 越えなど、路面び平た 
んではない場所 

-雪道等でス IJ ップした場合 
-タイヤチェーン装着時 
-映像と実際の路面との誤差びある場合 
-極端な低速走行を継続した場合 
-空ぶかし 

-真夏の炎天下でアスファルトび溶けて 
いるぶ5なとさ 

-駐車場に□ー ドヒーターび設置されて 
いるとさ 

-タイヤを縁石に強<当ててホイールア 
ラインメントび正常ではないとき 

手順通0操作して、車両び砕か5外れてしま5場 
合は、周囲の状況を確認しなび5位置を微調整し 
て < ださい。 
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■ 駐車ガイド画面 

® (D 



車再 ji のめををを田法な巧して< 




⑥感 な）感 





® 後退開始枠/切り返し枠 

後退を開始する位置を表示します。 

後退開始枠は八ンドルを操作すると、枠の 
色び変わります。 

切り返し枠は緑色で表示されます。 

目標駐車枠（青色） 

駐車したい位置を表示します。 

目標進路線清色） 

目標駐車位置に入れるために、進むベさ進 
路を表示します。 

障害物目安線（赤色） 

駐車スペースの目安を示します。 

® 脑 

駐車ガイドを終了します。 


@ 

@ 

® 


® 巧ィ K ) 

左画面をトップビューからサイドビューに 
切り替えます。 


の ( ME ) 

音声案内を再生します。 

® 方向指示アイコン 

ち画面の映している方向を表します。 

巧 : IJ ヤビュ-表示中 
raj :フ□ントビュー表示中 

度）予想進路線（糧色） 

現在の八ンドル位置のまま後退した場合の 
予想進路を表示します。 


m 


車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


力 y ラシステム 
































272 


アラウンドビューモニター*を使う 


■ 車庫入れ（左側）の例 

駐車したい位置か51 m ほど横に停めて操作を開 
始します。 

1スイッチを押す 
语車 ガイのを 選ぶ 


2 fSi 入れ（ち側) J を選ぶ 



駐車位置調整画面び表示されます。 


3駐車位置を決める 

巧害物目巧綠（赤色) 



目標駐車枠（青色) 


障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置を決めます。 

(§)、夕)、〇、 目標駐車枠（青色） 
び移動します。 

gtl 、 1^：目標駐車枠（青色）び回転し 
ます。 


4 通 霞を 選ぶが" 



後退開始枠びトップビュー画面上に表示さ 
れます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切0返しび必要となる後退開始位置 
ホ枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


後退開始枠（緑色）まで前進させる 

が2) 


乃 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<0 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴0ます。 
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6車両を停車させ、セレクトレバーを 
回に入れ、進路を設定する 


予想進路線（穫色）と目標進路線（青色） 
び表示されます。 

予想進路線（憧色）と目標進路線（青色） 
び重なるよラに停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチヤイムび鳴0ま 
す。 


7目標駐車枠（青色）まで後退させる 

が2) 


八ンドル位置をそのままにして、ゆつ <D 
後退させます。車両び枠と並行になると 
チヤイムび鳴0ます。 


HB - 

(※り後退開始枠が緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始枠び決定します。 
(^2) 車両び移動している間は、"ポクポク"とい 
5ブザーが 鳴 0 ます。 


r : 車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 


八ンドルをまっすぐに戻す 

八ンドルびまっすぐになるとチヤイムび鳴 
0ます。その後、駐車したい位置までゆっ 
<0後退し、停車させます。 


ます。 


■ 縦列駐車（左側）の例 

スイッチを巧す 


f 駐車ガイり を選ぶ 


f 縦列駐車庙側） ） を選ぶ 



目《な《ゆ 田足 中は《西を巧 it 广ク おつ 
ごせないでくだごい 、 - ぶ 

a 

. 巧历 A れ(左秘} 

a 

扣 

，巧巧みれ{を曲） 

ご 

§ 

N (巧6車(左個} 

巧了 

を 

さ 

ぶ Pie 巧(ち阳） 

ヒント 


駐車位置調整画面び表示されます。 


駐車位置を決める 

廣害物目巧線（赤色） 




お T [ H に」 


目標駐串が（音色） 


障害物目安線（赤色）び障害物に重な5な 
いよ5に、目標駐車枠（青色）を移動させ 
て駐車位置を決めます。 

(§)、 （ g )、® :目標駐車枠（青色） 
び移動します。 

目標駐車枠（青色）び回転し 


予想逸路線(程色】 


閒 


目標逸路線(青色) 


目標發ま巧(青色) 



力 y ラシステム 
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アラウンドビューモニター*を使う 


セレクトレバーび因に入ると予想進路線 
(穫色）と目標進路線（緑色）び表示され 
ます。 

予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチヤイムび鳴0、 
切0返し枠び表示されます。 


7切り返し枠まで後退させる 


6車両を停車させセレクトレバーを 
囚に入れ、進路を設定する 


八ンドル位置をそのままにして、ゆっ<0 
後退させます。車両び枠内に入るとチャイ 
ムび鳴 D ます。 

チャイムび鳴ったあと停車すると予想進路 
線（憧色）と目標進路線（青色）び表示さ 
れます。 


後退開始枠びトップビュー画面上に表示さ 
れます。 

緑枠：推奨する後退開始位置 
黄枠：切0返しび必要となる後退開始位置 
ホ枠：駐車でさない位置 
枠び緑色になるまで、停車させた状態で八 
ンドルを操作します。 


5後退開始枠（緑色）まで前進させる 

仪2) 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ <D 
前進させます。車両び枠内に入るとチヤイ 
ムび鳴0ます。 


チ想造路線(括色) 



切り返し将〔緑色) 



後退開始巧(緑色) 


が 

選 

を 


WA ， 一 


4 
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予想進路線（穫色）と目標進路線（緑色） 
び重なるよ5に停車させた状態で八ンドル 
を操作します。 

2本の進路線び重なるとチヤイムび鳴0ま 
す。 


9目標駐車枠まで後退させるがの 



八ンドル位置をそのままにして、ゆつ<り 
後退させます。車両び目標駐車枠と同じ位 
置になるとチヤイムび鳴0ます。 


HB - 

(※り後退開始枠が緑色または黄色のとさに車両を 
前進させると、後退開始枠び決定します。 
(※資）車両び移動している間、"ポクポク"とい5 
ブザーが鳴0ます。 


C 


8車両を停車させて進路を設定する 


目標造路線(青色) 



力 y ラシステム 


r : 車種、グレード、オプションなどにより、装着の有無が異なります。◎:ディーラーオプションです。 
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フ□ントヴイドビユーモニ 夕一◎を使う 


フ□ントヴイドビューモニター◎を使う 


詳し<は、フ□ントヴイドビューモニターに付属の取扱説明書をお読み<ださい。 

フ□ントヴイド ビューモニター について 

フ□ントサイドビューモニターは、電源ポジションび ON で停車又は低速走行時にフ□ントカメラス 
イッチを巧すと作動します。車の前ちの両側をモニターで確認できます。 




